


Objetivo
�r Automatizar sistemas de producción mediante las 

tecnologías mecánica, neumática, hidráulica, eléctrica 
y robótica para la mejora continua en los procesos.

�r Mejorar sistemas de automatización, empleando 
tecnologías de vanguardia, para incrementar la e�cacia 
del equipo.

�r Supervisar líneas de producción para monitorear la 
fabricación de productos según las normas de calidad 
establecidas para el proceso.

�r Dirigir los programas de mantenimiento industrial para 
la prevención y corrección de fallas, considerando los 
requerimientos individuales de los equipos.

 

Per�l de ingreso
El aspirante a Ingeniería Robótica debe cumplir con 
las siguientes características:

�r Tiene conocimientos elementales de álgebra, 
trigonometría, geometría analítica.

�r Utiliza circuitos eléctricos básicos, identi�cando 
sus fundamentos y principios de operación.

�r Utiliza los fundamentos de programación 
estructurada, aplicados en dispositivos 
electrónicos programables.

 

Per�l de egreso
El ingeniero en Robótica es un profesionista que 
responde a las necesidades del sector productivo, 
capaz de evaluar, diseñar, implementar, dar soporte 
e incrementar la e�cacia de sistemas automatizados 
y/o robotizados; fortaleciendo la independencia 
tecnológica y el desarrollo social y económico 
sustentable del país.

 

Campo laboral
El ingeniero en Robótica podrá trabajar en empresas o 
instituciones públicas y/o privadas, tanto nacionales como 
extranjeras, en donde la innovación tecnológica y la 
administración de la tecnología sean estratégicas.

Áreas principales:
�r Empresas de manufactura.
�r Empresas que utilicen redes de comunicación de datos.
�r Empresas dedicadas al diseño y construcción de 

sistemas digitales o embebidos.
�r Empresas que fabriquen robots de propósito especí�co.
�r Empresas de consultoría.
�r Empresas fabricantes de equipo electrónico y 

computacional.
�r Centros de investigación y desarrollo para la generación 

de nuevas tecnologías.

Materias
Primer cuatrimestre
�r Inglés I
�r Valores del Ser
�r Cálculo Diferencial e Integral
�r Álgebra Lineal
�r Probabilidad y Estadística
�r Lógica de Programación
�r Introducción a la Ingeniería 

Robótica

Segundo cuatrimestre
�r Inglés II
�r Inteligencia Emocional
�r Cálculo Vectorial
�r Diseño Asistido por 

Computadora
�r Fundamentos de Electricidad
�r Programación Estructurada
�r Metrología

Tercer cuatrimestre
�r Inglés III
�r Desarrollo Interpersonal
�r Ecuaciones Diferenciales
�r Estática
�r Análisis de Circuitos Eléctricos
�r Programación Avanzada
�r Ingeniería de Materiales

Cuarto cuatrimestre
�r Inglés IV
�r Habilidades del Pensamiento
�r Matemáticas Avanzadas
�r Diseño y Selección de 

Elementos Mecánicos
�r Electrónica Analógica
�r Dinámica
�r Estancia I

Quinto cuatrimestre
�r Inglés V
�r Habilidades Organizacionales
�r Señales y Sistemas
�r Sistemas Hidráulicos 

y Neumáticos
�r Electrónica Digital
�r Mecanismos y Máquinas
�r Procesos de Manufactura

Sexto cuatrimestre
�r Inglés VI
�r Ética Profesional
�r Diseño de Sistemas de Control
�r Sistemas Avanzados de 

Manufactura
�r Controladores Lógicos 

Programables
�r Fundamentos de Robótica
�r Mantenimiento y Seguridad 

Industrial

Séptimo cuatrimestre
�r Inglés VII
�r Ingeniería Económica
�r Control Digital
�r Electrónica Industrial
�r Microcontroladores
�r Programación de Trayectorias de 

Robots
�r Estancia II

Octavo cuatrimestre
�r Inglés VIII
�r Ingeniería de Proyectos
�r Control de Máquinas Eléctricas
�r Sistemas de Visión
�r Redes Industriales
�r Robótica
�r Instrumentación Industrial

 Noveno cuatrimestre
�r Inglés IX
�r Administración de la Calidad
�r Manufactura Asistida por 

Computadora
�r Desarrollo de Emprendedores
�r Automatización Industrial
�r Tópicos de Robótica
�r Seminario de Investigación

Décimo cuatrimestre
�r Estadía


